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Elokuussa 2024 jarjestetty FinnMETKO-tapahtuma tarjosi erinomaisen mahdollisuuden tutustua uusimpiin
innovaatioihin metséa- ja maatalouskoneiden alalla. Erityisesti John Deeren ja Ponssen kehittdamét
automaattiset jarjestelmat herattivat suurta kiinnostusta. Naissa jarjestelmissa yhdistyvat konenakd, tekoaly ja
tarkkuuspaikannus, jotka yhdessa parantavat tydkoneiden suorituskykyad, turvallisuutta ja operoinnin
tehokkuutta.

John Deeren Timbermatic-jarjestelméa on suunniteltu tehostamaan hakkuukoneiden toimintaa tarjoamalla
kehittyneitd automaatiotoimintoja, kuten puomin automaattista kayttoa ja esimerkiksi napin painalluksella
ajoasentoon laittamista. Timbermatic-jarjestelma keraa tarkkaa paikkatietoa jokaisesta puukasasta, mika
mabhdollistaa datan hyddyntadmisen esimerkiksi polttoaineen kulutuksen optimoinnissa. TimberMatic Kartat -
sovellus tarjoaa reaaliaikaisen ndkyman aktiivisten tydmaiden tilanteeseen, miké helpottaa tydmaiden
suunnittelua ja seurantaa.

John Deeren Intelligent Harvester Head Control (IHC) -jarjestelma parantaa erityisesti karsinnan laatua
saatamalla automaattisesti harvesteripddn karsimaterien voimaa, mikéa vahentaa puun pintavaurioita ja
parantaa sahatukin laatua. Tama jarjestelma optimoi myds syodttdnopeutta ja katkaisua, mika tehostaa

puunkorjuuta kokonaisuudessaan.
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John Deeren Timbermatic jarjestelma (kuva: Juho Pirttilahti, 2024).

Ponssen kehittdméa Opti Control -jarjestelma tarjoaa vastaavia toimintoja kuin John Deeren Timbermatic,
mutta siina korostetaan erityisesti tydtehtavien hallinnan ja optimoinnin merkitysta. Tama tekee siita
kiinnostavan vaihtoehdon metsatytkoneiden operoinnissa. Ponssen alykds harvesteripaén ohjausjarjestelma
toimii samankaltaisilla periaatteilla kuin John Deeren IHC, automatisoiden harvesteripaan saatoja ja
helpottaen kuljettajan ty6td. Ponsse on myds aiemmin lanseerannut harvesteripaan ohjaukseen Active Crane-
teknologian, jolla ohjataan pelkastaan harvesteripdata haluttuun suuntaan. Taman avulla metsékone on
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intuitivisemman kayton kautta helpompi hallittava ja myés uudempien kuskien paremmin hallittavissa.

Ponsse tarjoaa lisdksi erikseen ostettavaa PONSSE High-Precision Positioning -lisévarustetta, joka
mahdollistaa koneen ja harvesteripaan sijainnin maarittamisen alle puolen metrin tarkkuudella.
Hakkuukoneen kuljettaja voi nahda alueen rajat selkeasti ja valttaa rajojen ylitykset. Ajokoneen kuljettaja

pystyy paikantamaan puukasat, kasojen puutavaralajit ja ajourat tarkasti, mika helpottaa ajosuunnittelua.

Metsataloudessa tarkkaa paikannusta kaytetddn moniin eri tarkoituksiin, kuten metséalueiden
kartoittamiseen, koneiden seurantaan ja hakkuiden optimointiin. Paikkatietojarjestelmat (GIS) ja
maailmanlaajuiset satelliittinavigointijarjestelmat (GNSS) ovat keskeisia tekniikoita tarkan paikannuksen
toteuttamisessa. Tarkka paikannus helpottaa metsavarojen tehokkaampaa hoitoa, koska se tarjoaa tarkkaa
tietoa toiminnan suunnittelua ja toteutusta varten. Kustannussaastoja voidaan saavuttaa optimoimalla
toimintoja tarkan paikannuksen avulla, silla néin metsayhtitt voivat vahentdd manuaaliseen kartoitukseen ja
virheellisiin tietoihin liittyvia kustannuksia (Mudetbek & Myrzabayeva, 2022).

Vaikka tarkkuusvaatimukset metsatdissa eivat ole samalla tasolla maanviljelyksen kanssa, on RTK-
korjaussignaali (Real Time Kinematic) mahdollistamassa myods metsatytkoneisiin tarkan paikannuksen. RTK-
teknologia yhdistettynd automaattisiin ajojarjestelmiin parantaa tyétehtavien tarkkuutta ja tehokkuutta. Tama
tehostaa puunkorjuuta, vahentaa ymparistovaikutuksia ja parantaa tyturvallisuutta, kun koneiden liikkeet ja
toiminnot voidaan suunnitella ja toteuttaa tarkasti.

Metsakoneiden automaattiset puomin ja koneen ohjauksen toiminnot ovat merkittavasti tehostaneet ja
helpottaneet metsaty6ta. Tulevaisuudessa automaation ja tarkkuuspaikannuksen rooli metsakoneissa tulee

todennakoisesti kasvamaan, kun jarjestelmat kehittyvat entista alykkaammiksi ja monipuolisemmiksi.

Artikkeli on kirjoitettu osana Agropilotti- tee-se-itse automaattiohjaus -hanketta. Hanke on Euroopan unionin
osarahoittama. Tutustu hankkeeseen:AgropilottiJuho Pirttilahti
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